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ST Instalacja alarmowa

Kod CPV - 45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych
systemow alarmowych

Przedmiot ST

Przedmiotem tej @&ci Specyfikacji Technicznejasvymagania dotycge wykonania i
odbioru instalacji sygnalizacji wlamania i napadwudynku administracyjno-biurowym Zau
Budynkéw Mieszkalnych w Suwaltkach (dotyczy: ,Prdjegystemu sygnalizacji wtamania i
napadu w budynku Zagdu Budynkéw Mieszkalnych w Suwatkach”).

Zakres robot obj etych ST

Przedmiotem ST jest zakres i sposOb wykonaniaesystsygnalizacji wkamania i
napadu w budynku administracyjno-biurowym Zatz Budynkéw Mieszkalnych w Suwatkach w
nastpujacym zakresie:
« monta czujek ruchu, czujki sejsmicznej, radiolinii napaaj i kontaktronow,
- monta centrali i podcentrali alarmowej,
- monta& klawiatur,

« monta sygnalizatorow.

Centrala alarmowa umieszczona w pomieszczeniu @r (kAsa na parterze budynku)
skonfigurowana zostata nagtjaco:

- Piyta gtéwna centrali RP296MA — 1 szt.

« Rozszerzenie 8 liniit RP296EZ8 — 1 szt.

«  Akumulator bezobstugowy 12V/12Ah,

« Odbiornik radiolinii UMB 100HS.

Podcentrala alarmowa umieszczona w pomieszczenil2/ar (pokoj Kierownika Dziatu
Eksploatacji na girze budynku) skonfigurowana zostata Rpsfaco:

- Zasilacz dodatkowy RP296EPS — 1 szt.

« Rozszerzenie 16 linii RP296EZ16 — 1 szt.

« Akumulator bezobstugowy 12V/12Ah,

Projektowane centrala i podcentralagoabne zostanprzewodem YTKSY 3x2x0,5. System
sygnalizacji wkamania i napadu w tej konfigurachstuguje 32 linie alarmowe z rAovoscia
rozbudowy do 96 linii alarmowych. W projektowanyystemie wykorzystywanychedzie 30 linii

alarmowych.



Ogolne wymagania dotycz gce instalacji

System funkcjonuacy w obiekcie oparty jest na centrali RP296 Orhiv RRokonet.
Rozwigzanie to zapewnia tatwé dostosowania do potrzeb i wymagazytkownika. Uradzenia
systemu wspotpracyjpoprzez magistralsystemow z klawiaturami szyfrowymi zlokalizowanymi

w strefie chronionej obiektu, tj. przy drzwiach wepwych wewntrz budynku.

Linie magistralowe i linie gczace elementy dozorowe wykohaprzewodem
YTKSY 3x2x0.5mm. Okablowanie systemu prowa&dm kanatach instalacyjnych natynkowych

PCW montowanych zgodnie z projektem wykonawczym.

Montazu wszystkich elementow systemu alarmowego ayaldokon& zgodnie z
wytycznymi zawartymi w projekcie wykonawczym oraakdmentacjach techniczno-ruchowych

producentéw w/w urtzen.

Materiaty

Przy realizacji robot naky stosowa wytacznie rodzaje materiatbw wymienione w

projekcie wykonawczym.

Przewody

Typy przewodow stosowa zgodnie z dokumentacjtechniczia instalacji. Do

wykonania instalacji w budynku stosotvarzewody izolowane do uktadania na state.

Aparatura

Nalezy zainstalowé urzadzenia zgodnie z projektem wykonawczym.

Zrodto uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek enatow przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informaaeyaace zamawiania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa bada Inspektor mee dopuyci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpiearstwa wg PN.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyemo czasu gdydola one
potrzebne do rob6t byly degine do kontroli inspektora.



Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania takiego spetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, naadanie inspektora dostarczy kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania. Wykonawca winien wykaza

sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu gwarantujcego widciwa jakas¢ robot:
wiertarka udarowa,

miernik skuteczngei izolacji,

Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatow.
Do obowihzkdéw wykonawcy naley usuwa na bieaco, na wkasny koszt wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

Srodki transportu do budowy instalacji alarmowe;

Wykonawca winien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu
gwarantujcego widciwa jakas¢ robot:

samochod dostawczy.

Przewaone materiaty naley zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania siw czasie
przewaenia. Przewgone materiaty powinny My uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworg dla poszczegdlnych materiatow i elementow orazzpleczone przed

ich przemieszczaniemesnasrodkach transportu.

Odbiér materiatbw na budowie

Materiaty na budow nalery dostarczé tacznie zeswiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznegoosiarczone na miejsce budowy materiaty
naleey sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wygtienia watpliwosci co do jakéci materiatdw nalgy przed ich
wbudowaniem podda je badaniom ok&onym przez inspektora. Materiaty nie spetaca
wymaga nie kxda uzyte.

Skiadowanie materiatéw na budowie

Materiaty takie jak aparatura, przewody, ogprowinny by przechowywane jedynie



w pomieszczeniach do tego celu przeznaczonychrjknktych i suchych.

Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgaidnie z umow, projektem
organizacji robot oraz za jakbzastosowanych materiatébw i wykonywanych robotzgadna¢ z
dokumentacja projektoyy wymaganiami ST oraz poleceniami inspektora.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania obaatjacych przepisow BHP i
p.paQ.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w

dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez inspektora.

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie inspektor poprawione przez wykonawa
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub vegzenia wysokixi przez inspektora nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<g.

Decyzje inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdbot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,udwntacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyagpektor uwzgidni wyniki bada
materiatdw i robot, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzana kwest.

Polecenia inspektora ¢tla wykonywane nie pfniej niz w czasie przez nhiego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wymagania techniczne dotycz gce wykonania instalacji alarmowej
Nalezy przeprowadzi nastpujace roboty podstawowe:
trasowanie,
monta konstrukcji wsporczych, kanatow i listew instalpoych
uktadanie przewodoéw,
przegcia przezciany i stropy,
monta& sprztu i osprztu,

taczenie przewodow,



podegcia do odbiornikéw,
przylaczanie odbiornikdw,

badania pomontawe.

Trasowanie
Trasa instalacji powinna przebigégaezkolizyjnie z innymi instalacjami i wdzeniami,
powinna by przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazaby

przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Montaz konstrukcji wsporczych, kanatow i listew instalacynych

Konstrukcje wsporcze, kanaty i listwy instalacyjpezewidziane do ulgenia na
nich instalacji teletechnicznych, bez wegl na rodzaj instalacji, powinny byamocowane
do podi@za w sposob trwaty, uwzgtiniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja hdzie pracowéoraz sam rodzaj instalacji.
Uktadanie przewodéw

Roboty instalacyjne wykonywazgodnie z dokumentacjprojektows i wymaganiami
ST.

Przejscia przezsciany i stropy
Wszystkie przeégia instalacji alarmowej poprzéziany i stropy musza ldychronione

przed uszkodzeniami. Przeja wymienione wyej wykonywa& w przepustach rurowych.

Montaz osprzetu i sprzetu

Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa do podtaa w sposob trwaty zapewnigy
mocne i bezpieczne osadzenie. Manteszystkich elementéw systemu alarmowego i kontroli
dostpu naley dokon& zgodnie z wytycznymi zawartymi w projekcie wykoreaym oraz

dokumentacjach techniczno-ruchowych producentow waadzen.

L aczenie przewodow

taczenia przewoddw natg wykonywa w sprzcie i osprzcie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowaolaczen skrecanych.

W przypadku gdy odbiorniki mawyprowadzone fabryczne na zestnz przewody,
Sposob przyczenia nalgy uzgodnt z inspektorem.

Przewody musza Idy utozone swobodnie i nie magby¢ nara&one na na@gi i
dodatkowe naptnia. Do danego zacisku najeprzylczy¢ przewody o przekroju i liczbie, do
jakich zacisk ten jest przystosowany. W przypadiis@vania zaciskow, do ktérych przewody s

przylaczane za pomacoczek, pomgdzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny



znajdow& si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjaspwsob umiiwiajacy
przeptyw padu.
Diugas¢ odizolowanepyly powinna zapewiprawidiowe przydczenie.
Zdejmowanie 0 oczyszczanie przewodu niegenpowodowé uszkodzeé
mechanicznych.
Instalowanie pojedynczych aparatow i odbiornikéw
1. Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie

a) aparaty i odbiorniki naley mocowa zgodnie ze wskazaniami w instrukcji maraeve]

wytwaorcy,
b) oprocz wymaga z punktu poprzedniego naleprzestrzeganastpujacych warunkéw:

jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstjikalezy ja uprzednio umocowa

zgodnie z projektem,
odbiornik lub aparat naty umocowa srubami lub wketami do kotkow rozporowych,

sruby naley umieszcza we wszystkich otworach wdzenia lub aparatu stacych do

mocowania,
odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub pomil nie mae przekracza5o,

0$ nagdu recznego aparatu (klawiatura) powinna znajdéwia na wysokéci umazliwiaj acej

wygodne i bezpieczne przestawienie gthpz poziomu obstugi,

jezeli przed montzem odbiornika lub aparatu, mocowanych b&epadnio na podtau, warstwa
wykonczeniowa nie zostata paiona, naley w otwory stzace do umieszczenia kotew i@
kotki.

2. Wprowadzanie przewodéw do odbiornikdéw i aparatéatysh

- zewretrzne warstwy ochronne pragizonych przewodow wolno usudvtylko z tych czsci
przewodu, ktére po przagzeniu g niedos¢pne,

- w przypadku gdy instalacja wykonana przewodami kaveymi, a aparat lub odbiornik
wyposaony jest w dtawik, naley uszczelnt przewdd jak dla instalacji w wykonaniu
szczelnym,

- przewody odbiornikdw statych nie powinny przegasapkzen, a przewod ochronny powinien
mie¢ wigkszy nadmiar diugai niz przewody robocze,

3. Laczniki lub elementy obstugi nalg montowa na wysokéci umazliwiajacej:

- bezpieczne sterowanie,

- bezpieczny dosgp do aparatu, obserwaagpraz obstug elementow sygnalizagych stan.



4. Przyhczanie zaciskow natg wykona zgodnie ze schematem paiten i instrukch montaowa
wytwaorcy.

Przykhczanie odbiornikow

1. Miejsca pohczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinnydyoktadnie oczyszczone.
Samo padczenie musi by wykonane w sposob pewny pod wadgm elektrycznym i

mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabienfgiogisku i korozj.

2. Przylczenia sztywne wykonywaw rurach sztywnych wprowadzonych beggalnio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi. Wykonywa dla odbiornikow statych,

przymocowanych do podta i nie ulegajcychzadnym przesugciom.

3. Przewody wychodgce z rur powinny by zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami
izolacji np. przez zaleenie tulejek izolacyjnych.

4. W miejscach natanych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprawaddo odbiornikow

musz by¢ chronione.

5. Zyta przewodu powinna léypozbawiona izolacji tylko na diugoi niezlzdnej do prawidtowego
pofaczenia z zaciskiem. Nie nalepozostawia nadmiaru diugéci gotej zyty przed i za

zaciskiem.

6. Dlugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinnaazliwiac¢ przykczenie ich do

dowolnego zacisku.

7. Koncezyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie argystanych naley izolowa i

unieruchomg.

Badania pomontawe

1. Po zakaczeniu robét przed ich odbiorem wykonawca zohaamy jest do przeprowadzenia
tzw. prob montaowych tj. technicznego sprawdzenia jé&tiowykonanych robo6t wraz z
dokonaniem potrzebnych bada pomiaréw i probnym uruchomieniem systemu alarmegw

Zakres prob pomontawych naley uzgodné z uzytkownikiem obiektu.

2. Wyniki préb pomontaowych powinny by ujete w szczegbétowych protokotach. Stangwne
podstawg odbioru rob6t oraz podstawdo stwierdzenia przygotowania do pgaia prac

rozruchowych.
3. Zakres podstawowych préb moabavych obejmuje:

- sprawdzenie agtosci przewodow.

4. Z préb montaowych naley sporadzi¢ protokot i zgtost gotowa¢ instalacji do odbioru.



Koordynacja robot

Koordynacja rob6t budowlano-moatawych poszczegdélnych rodzajow powinna lwokonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, paszy od projektowania, a skezywszy na
rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Wykonywanm@h6t koordynow& na biegaco z
kierownikiem budowy - przedstawicielem generalneggykonawcy, kierownikami robot
poszczegolnych rodzajow robodt i inspektorem nadz@ugolny harmonogram budowy powinien
okresli¢ zakres oraz terminy rozpagda i zakdiczenia poszczego6lnych rodzajéw robét lub ich

etapOw i powinien byuzgodniony.

Kontrola jako $ci robot

1. Celem kontroli kdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zatazomg jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok i jakos¢ materiatdw i
zapewnia odpowiedni system kontroli. Wykonawca winizadbé, aby jakdé¢ materiatdw,
urzadzen i montau byla zgodna z projektem wykonawczym, niniejszaecygfikacp |
poleceniami inspektora. Przed przyseniem do badania, wykonawca powinien powiadomi
inspektora o rodzaju i terminie badania. Po pozptyw zak@czeniu bada Wykonawca

przedstawi inspektorowi wyniki bafia

2. Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przekaziaspektorowi wszystkie
Swiadectwa jakéci, atesty stosowanych materiatow. Materiaty bezhtgokumentow nie mag

by¢ wbudowane.
3. Badania w czasie wykonywania robot

trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewiodtalacyjne nabey sprawdzt ich
zgodna¢ z projektem wykonawczym. W przypadku bruzd mgpleprawdzt ich przebieg i ich
wymiary,

- uktadanie przewodow — podczas uktadania przewoddwzak@czeniu robét naley sprawdzé
zgodnd¢ z trasa opracowana w dokumentacji oraz zeplia i skrzyowania z innymi
instalacjami,

- sprawdzanie aqptosci zyt — sprawdzenie gotosci zyt roboczych oraz zgodioi faz wykong
przy wyciu przyradow o napiciu nie przekraczagym 24V. Wyniki sprawdzenia nafg uzna

za dodatnie, jdi poszczegolneyty nie maja przerw.

Odbioér robot

Wykonawca po zakazeniu robdét i zgtoszeniu wpisem do dziennika buglpvzediay

komplet dokumentow:



. dokumentagj powykonawcsi,

. protokoty bada,

1
2
3. atesty,
4. instrukcje obstugi wgzyku polskim,
5

. karty gwarancyjne.
Spetlnienie powsszych warunkow jest podstawlo rozpoczcia odbioru robat.
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu — odbiera inspektor nadzoru,
- odbiorowi kaxcowemu — komisja wyznaczona przez Zamaywejo w obecnii inspektora
nadzoru, przedstawiciela inwestorazytkownika oraz wykonawcy.
Wszystkie zarzdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupgloé lxda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawcago. Termin wykonania robot poprawkowych i

uzupetniagcych wyznaczy komisja.
Dokumenty odniesienia

Normy:

PN-E-08390/1,3,11,12,13,14,22,23,24,25,26,51,52%%86 — Polska Norma Systemy

Alarmowe,
PN-55022, PN-EN 5081-2 — Polska Norma KompatyBidrelektromagnetyczna,
PN-EN 50130-1,2,3,4,5 — Polska Norma, Systemy Adavin

PN-EN 50133-1:2002 Systemy alarmowego—-Systemy &brdostpu— Cz$¢ 1: Wymagania

systemowe.

PN-EN 50133-2-1:2002 Systemy alarmowego—-Systemyr&lbiostpu—Czs¢ 2-1:Wymagania
dla podzespotow.

PN-EN 50133-7:2002 Systemy alarmowego— Systemyr&brdostpu — Czs¢ 7. Wytyczne

stosowania.
PN-IEC 60364-1 — Polska Norma Instalacje elektrgozmobiektach budowlanych.
katalogi nakladow rzeczowych,

wytyczne producentow zastosowanych technologii.



